
工程测量任务书

	工程名称
	广东智能无人系统研究院龙穴岛总装试验基地码头项目运营期2025年度水域测量及码头结构沉降位移观测服务
	测量阶段
	运营期

	顾客名称
	广东智能无人系统研究院(南沙)
	建设地点
	广州南沙

	测量类别
	运营期测量
	结构类型
	码头

	测量项目
	本工程及周边相关区域的水、陆域地形测量

	测量范围
	测量范围为本工程及周边相关区域，测量范围图中边界线仅为示意，测量范围包括港池和航道以及码头引桥护岸的全部沉降位移观测点。具体见《测量范围及沉降位移观测点图》。  

预估测量总面积38.37公顷，测图比例为1:1000，具体以实测面积为准。

	测量目的
	勘测本项目港池、航道现状，码头引桥护岸沉降位移观测点，提供水深资料以及观测数据

	测 量 要 求

	规范

标准
	本次测量任务的现场踏勘、作业过程、数据处理、资料整理、成果制图等，均应满足下列行业标准的要求：

(1) 《水运工程测量规范》（JTS 131-2012）

(2) 《全球定位系统（GPS）测量规范》（GB/T 18314—2009）

(3) 《1:500，1:1000，1:2000地形图图式》（GB/T 20257.1-2007）

(4) 《1:5000，1:10000地形图图式》（GB/T 20257.2-2006）

(5) 《水运工程水工建筑物原型观测技术规范》（JTS235-2016）

	坐标系
	2000国家大地坐标系

	基准面
	当地理论最低潮面

	已有资料
	无

	控制点
	提供有国土或规划部门盖章的控制点文件（不少于3个点）


续表

	测量要求
	1、 测量比例：1:1000。
2、 水深点属性所赋的Z值应为实际数值。

3、 每米等深线均应绘制，等深线应建立专门的图层。

4、 提供有国土或规划部门盖章的控制点文件（不少于3个点）及现场照片。
5、 图上需标示出码头位置、顶面高程；标示港池、航道、现有导助航设施；陆上需标示已有建构筑物、护岸、后方陆域等的位置及高程；标示沉降位移观测点的坐标和高程，并提供现场照片。
6、 成果提供要求：

（1）满足规范要求；

（2）合并后测图的出图比例分为两种：

①实际测量比例1:1000

2 1:2000
（4）纸质版报告成果：2000国家大地坐标系+当地理论最低潮面测图，按上述第（3）条确定的两种比例分别出图。

（5）电子版成果按上述第（3）条确定的两种比例分别提供测图，包括：

1 纸质版测量报告内容对应的电子版成果（含报告）；
2 2000国家大地坐标系+1985国家高程基准测图

3 测量断面图
7、 提供1985国家高程基准、1956年黄海高程系、珠江基面、当地理论最低潮面的基面关系图。
8、 报告应说明采用的中央子午线和投影带，投影长度变形应满足规范要求

9、 提供全部沉降位移观测点的测量数据（坐标和高程），并与之前的观测数据进行对比计算沉降位移值。

10、 建议运营期除有特殊要求外，第一年宜每季度观测1次，第二年宜每半年观测1次，第三年后宜每年观测1次，直至稳定为止。当建筑物出现异常沉降时应进行逐日或几天1次的连续观测。码头其他位置的沉降、位移可根据设置的观测点累计数据进行测量、换算。观测过程中如果水平位移>5mm 或者垂直位移>5mm，应及时通报业主代表，并采取措施。

	工期要求
	以合同要求为准。
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